EZSK
Enkoder z siinika krokowego

Instrukcja obstugi

C€ =

RoOHS

Producent: EL KOSMITO Rafat Majewski Kontakt: www.elkosmito.pl

Ul. Kosciuszki 21 info@elkosmito.pl
68-320 Jasie
NIP 928-192-12-96
REGON 080936699



Opis ogolny

Firma EL KOSMITO opracowata specjalny konwerter, aztiwiajacy prae silnika krokowego w roli enkodera
dziatapcego w standardowym kodzie Graya 00, 01, 11, 1@ldkiotnie spotykadimy si z problemem wyjtkowo niskiej
jakosci enkoderéw manualnych dephych na rynku. Enkodery te ghudo recznego ustawiania zych parametrow ugzlzea.
Ich wad jest to,ze skladaj sie z elementdw mechanicznych i tatwo ulegaszkodzeniom zwtaszczasfieczesto g uzywane
lub wzywane g§ przez osoby posiadge brudne dionie od smardw itp. Lepsze enkoderyti@sdos¢ duzo i przy kilku
sztukach koszt ugrizenia wzrasta znagao. Trzeba jednak przyzéaze te lepsze nie zawiesamechanicznych elementéw
przehczapcych, ale optyczne. Sprawa t@® % mniej zawodne, ale nadal drogie. Zdecydo$mayi sic stworzy uktad, ktory
rozwigzat kilka naszych probleméw konstrukcyjnych, azeakdecydowanie zmniejszyt awaryjda obnizyt koszty. Uktad ten
potrafi przeksztat¢i krecenie osi silnika krokowego (bipolarne i unipolarne) w syfnana wyjsciu w trzech ranych
postaciach (o tym w dalszejgzi instrukcji). Nawet najtésze silniki krokowe zastosowane w roli enkoderéwhege bardzo
wysoka trwatg¢. Testy prowadzilimy na ré&nych silniczkach i najgorszy znaleziony bez prokdenwystarczyt do wspétpracy
z naszym uktadem. Oczy$uie wiadomoze uklad mana oszukéa przy gorszych silniczkach i spowodadyae pominie jakd
krok, jednak trzeba to robw sposdb um§iny i w praktyce normalnej pracy nie mazadnego znaczenia i bardzo dobrzge si
postuguje takim nietypowym enkoderem.

Cechy ukiadu

* Mikroprocesorowe sterowanie ukladem
*  Trzy systemy kodowania w§giowego:
=  Kod Graya — standardowa sekwencja 00, 01, 11, 10
= |mpulsy wysokie — dwa piny, na ktérych pojawgiaje impulsy stanu wysokiego trwgje okoto 0,25ms.
Pojawiap sic one na jednym pinie kiedy ¢ai sic w jedry strore silnikiem i ha drugim pinie kiedy kci
si¢ silnikiem w drug strore
= |mpulsy niskie — dwa piny, na ktérych pojavgiggic impulsy stanu niskiego trwgje okoto 0,25ms.
Zasada dzialania analogiczna do impulséw wysokich
*  Wspodtpraca z silnikami unipolarnymi i bipolarnymi
* Diody sygnalizacji krétkimi impulsami kierunekdaenia silnikiem
*  Kompatybilng¢ z uktadami CMOS, TTL
* Zasilanie 3,3V -5V
*  Wymiary piytki 22x38 mm, wysoki& z pinami okoto 17mm
* Podhczenie na listwie stykowej
* Klasa szczelnai: IPOO

Parametry techniczne

* Zasilanie: 3,3V -5V

*  Pobo6r pgdu: typ. 2,5mA

*  Kompatybilng¢ CMOS, TTL

*  Maksymalny pobdr pidu z kadego wygcia: 5mA

* Czas trwania impulséw na wégjach ,kierunek”: ok 0,25ms
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Podt gczenie i wykresy czasowe

Na rys. 1 pokazano rozktad wyprowadzgerownika i zaznaczono tam rownieymiary. Pokazano tam réwrigak
podiaczye silnik krokowy do uktadu. Doniynie przyjelsmy, ze "KIERUNEK 1" to obroty w prawo, "KIERUNEK 2" tolwoty
w lewo. Oczywicie to zaley od podhczenia i mana zrobé odwrotnie, ale dla utatwienia i kompatybiktd rozwigzan warto
stosowa jeden system.

UWAGA! Jesli do podtgczenia korzystasz ze gkzy, a nie lutujesz do ptytki drukowanej lub przewaow na state,
to pamietaj aby przetrze¢ piny przed wiozeniem w podstawl¢!
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Rys. 1. Rozktad wyprowad#esterownika.
Widok plytki od strony pinéw (nie od strony elemam).

Na rys. 2 pokazano przebiegi czasowe i zaznaczamenty kecenia silnikiem krokowym po jednym kroku w prawo
i lewo. Oczywicie kierunek prawo i lewo jest kierunkiem umownynwystarczy tylko odwrédi przewody silnika i efekt
bedzie dawat odwrotnie kierunki.
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Rys. 2. Przebiegi czasowe w ukfadzie przackniu silnikiem krokowym
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